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mx(t)+cx(t)+kx(t) =1(t)

m: massa (kg);
c: coef. de amortecimento (kg/s);

k: cte. de rigidez (N/m);
X(t): vibragdo; f(t): excitagao.

Modelos: (a) analitico; (b) matematico.




HIPOTESES SIMPLIFICADORAS
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viga como mola de cte. k = 3EI/ I’ massa concentrada m =m, +0,23m,
FREQUENCIA NATURAL E RAZAO DE AMORTECIMENTO
l ) frequéncia natural f = L\/E (Hz)
2t \m
S IO 1 — 20<1f <100
ALY
= - razao de amortecimento ( = c/ 2+/mk

TITTTI7T 7777 — obtencao experimental




