
3.94 Determine o módulo e o ponto de aplicação da força reultante

Dados coletados e organizados a partir do enunciadoÇ
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 Vetor diretor do raio de deslocamento da força para anular o momento
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kN m= A amplitude de r pode ser calculada a partir da linha i ou k da equação
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m Posição na lage onde o Vetor resultante equlibra as forças das colunas sem momento
resultante

Problema 3.95: Forças nas counas Be F para que a força resultante na origem não tenha componente com memento:

Do eneunciado é determinado os raios até as colunas
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Sistema para determinação das intesidades fB e fF
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