
―――→＝−−ΔN ⋅(( +T ΔT)) sin
⎛
⎜⎝
――
Δθ

2

⎞
⎟⎠

⋅T sin
⎛
⎜⎝
――
Δθ

2

⎞
⎟⎠

0

explicit

,solve ΔN

simplify
⋅sin

⎛
⎜⎝
――
Δθ

2

⎞
⎟⎠

(( +⋅2 T ΔT)) ＝∑ Fy 0

――――――――――――→＝−−⋅(( +T ΔT)) cos
⎛
⎜⎝
――
Δθ

2

⎞
⎟⎠

⋅T cos
⎛
⎜⎝
――
Δθ

2

⎞
⎟⎠

⋅μs ΔN 0

explicit

,substitute ＝ΔN ⋅sin
⎛
⎜⎝
――
Δθ

2

⎞
⎟⎠

(( +⋅2 T ΔT))

＝−−⋅ΔT cos
⎛
⎜⎝
――
Δθ

2

⎞
⎟⎠

⋅⋅⋅2 T μs sin
⎛
⎜⎝
――
Δθ

2

⎞
⎟⎠

⋅⋅ΔT μs sin
⎛
⎜⎝
――
Δθ

2

⎞
⎟⎠

0

＝−⋅ΔT cos
⎛
⎜⎝
――
Δθ

2

⎞
⎟⎠

⋅⋅μs (( +⋅2 T ΔT)) sin
⎛
⎜⎝
――
Δθ

2

⎞
⎟⎠

0 ＝∑ Fx 0

−⋅――
ΔT

Δθ
cos

⎛
⎜⎝
――
Δθ

2

⎞
⎟⎠

⋅⋅μs

⎛
⎜⎝

+T ――
ΔT

2

⎞
⎟⎠

―――

sin
⎛
⎜⎝
――
Δθ

2

⎞
⎟⎠

――
Δθ

2

＝−――
dT

dθ
⋅μs T 0 ＝――

dT

T
⋅μs dθ

→＝
⌠
⎮
⌡

d

T1

T2

―
1

t
t ⌠

⌡ d
0

β

μs θ ＝‖
‖
‖
‖
‖
‖

if

else

∨>T1 0 >0 T2
‖
‖ −ln ((T2)) ln ((T1))

‖
‖ undefined

⋅β μs

→＝−ln ((T2)) ln ((T1)) ⋅β μs ＝−ln ((T2)) ln ((T1)) ⋅β μs

＝ln
⎛
⎜⎝
――
T2

T1

⎞
⎟⎠

⋅β μs

→＝
ln

⎛
⎜⎝
――
T2

T1

⎞
⎟⎠ ⋅β μs ＝――

T2

T1

⋅β μs




