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NOMENCLATURA

Identificar os simbolos utilizados na analise (comprimentos, variaveis primarias e

secundarias,... ).

Simbolo | Variavel Unidade Sl
Cq comprimento do elo de entrada mm
Cs angulo entre os comprimentos C; e Cq grau
q angulo entre os elos C1 e C2; variavel primaria grau
qp Velocidade primaria m/s
A Angulo entre os elos C1 e C2 grau
B Deslocamento do elo C4 em relagéo ao C3 mm
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1. INTRODUGCAO

1.1. DESCRIGCAO DO MECANISMO

Breve descrigéo do funcionamento do mecanismo (incluir imagens).

Sempre que for necessario, aplicar citagbes de referéncias bibliogréficas, cujas

instrugbes podem ser encontradas em (Portal da Informacao, 2013)

1.2. IDENTIFICAGAO DA CADEIA CINEMATICA

Apresentar o esquema da cadeia cinematica, identificando dimensées constantes.
Construir o grafo do mecanismo.

Calcular o numero de graus de liberdade de acordo com o critério de Gruebler..
Identificar a variavel primaria e as variaveis secundarias (DOUGHTY, 1988).

Indicar o intervalo de existéncia da variavel primaria.

1.3. IDENTIFICACAO DOS PARAMETROS DA DINAMICA

Valores das massas e momentos de inércia dos elos.
Constante da mola e do amortecedor.

Forgcas e momentos externos e de acionamento.
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2. ANALISE CINEMATICA

2.1. ANALISE GERAL

Apresentar as equagbes para obtencdo da posicdo, determinante da matriz

Jacobiana, coeficientes de velocidade e suas derivadas.

2.2. ANALISE DOS PONTOS DE INTERESSE

Apresentar a cadeia cinematica, contendo o sistema global, o(s) sistema(s) local(is)

e 0s pontos de interesse.

Apresentar as equacbes de posicédo, coeficientes de velocidade e suas derivadas,

de cada ponto de interesse.
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3. ANALISE ESTATICA

3.1. PRINCIPIO DOS TRABALHOS VIRTUAIS

Obter a equacgéao referente ao trabalho virtual das forgas externas aplicadas no
mecanismo e obter a expressdo que calcula o torque de acionamento para cada

posicdo da variavel primaria.

3.2. GRAFICO DO TORQUE DE ACIONAMENTO

Grafico T x q, exibindo a contribuicdo de cada elemento que produz torque.
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4. ANALISE DINAMICA

4.1. APRESENTACAO DA EQUACAO DO MOVIMENTO

4.2. ENERGIA CINETICA

Expresséo da energia cinética dos componentes moveis.

4.3. INERCIA GENERALIZADA

4.4. TERMO CENTRIPETO

4.5. FORCAS CONSERVATIVAS

Expressées da energia potencial elastica e gravitacional.

4.6. FORCAS NAO CONSERVATIVAS

Expressoes das forgas / torques externos e do amortecedor.
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4.7. GRAFICOS

Grafico da posigcdo e da velocidade primarias em relagcéo ao tempo.

4.8. ESTUDOS DE COMPORTAMENTO

Apresentar estudos envolvendo a variagdo de algum parédmetro (rigidez,

amortecimento, aplicagédo das forgas externas) e observagéo do resultado.
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5. VOLANTES

5.1. DEFINICAO

Definir volante, apresentar sua finalidade e citar aplicagcbes (exemplos).

5.2. PROCEDIMENTO DE CALCULO

Descrever o procedimento matematico para aplicacdo de um volante em um

mecanismo.

5.3. EXEMPLO

Apresentar um exemplo de calculo do balanceamento, mostrando o torque de

acionamento antes e depois da instalagdo do volante (opcional).
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6. BALANCEAMENTO

6.1. DEFINICAO

Definir balanceamento e apresentar aplicagbes (exemplos).

6.2. PROCEDIMENTO

Descrever o procedimento matematico para balancear um mecanismo.

6.3. EXEMPLO

Apresentar um exemplo de calculo do balanceamento, mostrando as reagbes nos

mancais fixos antes e depois do balanceamento (opcional).
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7. CONCLUSOES E COMENTARIOS

Comentar sobre:
* resultados obtidos com o trabalho;
 contribui¢do deste projeto no aprendizado da disciplina;
» dificuldades encontradas;

» sugestbes para condugao de trabalhos futuros.
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