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Análise de 

cames 

circulares

• Análise de cames circulares com seguidor de 

translação e oscilante

• posição, velocidade e aceleração do seguidor
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Seguidor de translação de face plana
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Seguidor de translação de face plana
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Seguidor de translação com rolete
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Seguidor de translação com rolete
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Seguidor de translação com rolete
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Seguidor de translação com rolete
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Seguidor oscilante
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Seguidor oscilante de face plana
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Seguidor oscilante de face plana
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Seguidor oscilante de face plana
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Seguidor oscilante com rolete
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Seguidor oscilante com rolete

Solução numérica (método de Newton-Raphson)
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Seguidor oscilante com rolete
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Exemplos

Ver arquivos Matlab e Design View
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