Programação para o Projeto

O programa apresentado abaixo refere-se a prazos de entregas parciais (apresentação de resultados) do projeto referente a disciplina de Dinâmica de Máquinas.

· 3ºsemana-Definição do Mecanismo: Estudo da viabilidade do mecanismo.

· 4ºsemana-Esboço em 2-D do desenho e equacionamento cinemático para implementação em Mat-Lab.
· 6ºsemana-Apresentação de dados cinemáticos em Mat-Lab.
· 8ºsemana-Concepção do Desenho em SolidWorks.
· 9ºsemana-Importação do Desenho para o WorkModel 3-D e geração da animação com dados cinemáticos
· 10ºsemana-Equacionamento Dinâmico do mecanismo e implementação em Mat-Lab.
· 11ºsemana-Apresentação parcial final de resultados do Mat-Lab e WorkModel 3-D incluindo as análise dinâmicas em WorkModel 3-D.
· 12ºsemana-Apresentação final e entrega do trabalho (Local a ser definido).
