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Trabalho 1: Pesquisar na Internet os atuais sistemas de Robôs Industriais no Brasil e no Exterior e classifica-los de acordo com os conceitos de aplicação e arquitetura vistos no curso. Trabalho a ser entregue no dia da Prova 
Detalhar para cada modelo e fabricante os seguintes dados:

a) Capacidade de carga;

b) Aplicações indicadas pelo fabricante;

c) Graus de liberdade: quais e quantos graus.

d) Precisão;
e) Dados do controlador (incluindo interfaces);

f) Espaço de trabalho;

g) Lista de preços.

Incluir robôs didáticos ao final do trabalho.

Relatório em modelo ABNT contendo:

1. Capa

2. Sumário

3. Resumo

4. Lista de figuras e lista de tabelas.

5. Desenvolvimento

6. Análise dos dados obtidos (dentro do contexto de nossa disciplina).

7. Conclusão (avaliar se foi alcançado o objetivo de conhecer as configurações e suas aplicações).

8. Referências (sites, livros e catálogos consultados).

Nota: o relatório deve conter em torno de dez páginas.
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