Universidade Federal do Paraná – UFPR

Departamento de Engenharia Mecânica – DEMEC

Disciplina de Fundamentos de Robótica – FRB – TM-147

Trabalho de Simulação de Robô de Dois Elos (Two-Link Robot)

Descrição: O trabalho consiste em fazer funcionar o modelo do Simulink usado no artigo intitulado “Two-Link Robot” (Xerox Dudu), interpretando os resultados.


No próprio artigo seguem todos os passos necessários ao laboratório de Simulação. É necessário que o relatório tenha todos os passos de desenvolvimento do modelo e os resultados pedidos. O relatório deve conter: análise dos resultados, conclusões, referências, código gerado para que possa ser testado no MATLAB.


Vale uma avaliação parcial.


Equipe de no máximo três alunos.

