3.1 — Condicdo de Equilibrio

zF:o

Inclui cordas, cabos e molas. Ndo tem soma de
momentos.

3.2 — Diagrama de Corpo Livre

Considera todas as forcas (conhecidas e
desconhecidas) que atuam SOBRE o ponto
material.



Exemplo 3.1

(a)

3.3 — Sistemas de Forcas Coplanares (Condicao
Equilibrio)
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Lista de Exercicios
Problemas — 3.2, 3.14, 3.20 e 3.37

23.37. A luminaria de 10 Ib estd suspensa por duas molas,
cada uma com comprimento de 4 pés sem deformacao e rigi-
dez k = 5 Ib/pé. Determine o dngulo 6 para equilibrio.

r- 4 pés— - 4 pés -

Problema 3.37



3.4 — Sistemas de Forca Tridimensional
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3.8
Exemplo 3.8
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Figura 3.13
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Problema 3.61
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Problema 3.61



