Modelagem, acionamento e controle
SÉRIE DE EXERCÍCIOS 2

Proposta de bancada didática de automação

Acionamento e controle de posição de um motor elétrico
Nesta série de exercícios são propostos exemplos de automação, comumente encontrados no meio industrial, utilizando como elementos básicos o acionamento e o controle de um motor elétrico através de um CLP utilizando chaves de comando e sensores para posicionamento de final de curso, como descrito a seguir.

Elementos da bancada (descrição da parte operativa)
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Figura-exercício 2.1

Entradas

X0: botão verde (push-button) utilizado para acionamento do motor

X1: botão vermelho (push-button) utilizado para parada (stop) do motor

X2: botão preto (push-button) utilizado para mudança de sentido do motor

X3: sensor de final de curso sentido horário (h) do motor

X4: sensor de final de curso sentido anti-horário (ah) do motor

Saídas

Y0: acionamento do motor com rotação no sentido horário

Y1: acionamento do motor com rotação no sentido anti-horário

Y2: sistema parado (led vermelho)

Y3: rotação no sentido horário (led verde)

Y4: rotação no sentido anti-horário (led amarelo)

PROPOSTA DE ATIVIDADES

( A partir da especificação do desenho do conjunto da montagem experimental e da relação de entradas e saídas (E/S) propostas para implementação em CLP comercial, apresentar a especificação funcional dos diferentes elementos dessas bancadas (utilizar o modelo descrito anteriormente como referência). Nos exercícios propostos nesta série, realizar as seguintes atividades:

a) Descrição funcional através do Grafcet, se possível.

b) Descrição correspondente em Ladder.

c) Implementação em CLP comercial (Anexo 2), realizando a:

- identificação das entradas e saídas utilizadas no esquema de montagem proposto;

- documentação na CLP utilizada; a relação de entradas e saídas colocando mnemônicos adequados.

( A partir da especificação do desenho do conjunto da montagem experimental e da relação de E/S fornecidas para a CLP Koyo existente no Laboratório Didático de Automação Integrada, apresentar a especificação funcional dos diferentes elementos dessas bancadas (utilizar como referência o modelo descrito anteriormente).

a) Identificar as E/S utilizadas na montagem proposta. 

b) Documentar na CLP a relação de E/S, colocando mnemônicos adequados.

c) Implementar os exercícios descritos a seguir.

EXERCÍCIOS

2.1  Acionamento do motor de corrente contínua (c.c.), utilizando o botão X0 e interrupção do movimento (stop) com o botão o X1.

2.2  Acionamento do motor cc, no sentido horário (h), a partir do botão X0, e no sentido anti-horário a partir do botão X1, e utilização do botão X2 para interrupção do movimento (stop). Prever reversão de movimento do motor (parada).

2.3  Acionamento do motor cc, no sentido horário (h), a partir do botão X0, até encontrar o sensor de final de curso (X3), com parada e reversão de movimento para o sentido anti-horário, e utilização do botão X1 para interrupção do movimento (stop). Prever reversão de movimento do motor (parada).

2.4  Acionamento do motor cc, no sentido horário (h), a partir do botão X0, até encontrar o sensor de final de curso (X3), com parada e reversão de movimento para o sentido anti-horário, executando um ciclo completo de dez vezes. O botão X1 será responsável pela interrupção do movimento (stop). Prever reversão de movimento do motor (parada). 

Observação: Levar em conta o tempo de mudança da corrente na inversão do sentido de rotação do motor.

ANEXO – Proposta de E/S de CLP comercial

Acionamento e controle de posição de um motor elétrico

RELAÇÃO DE ENTRADAS

	Régua
	Variáveis
	CLP
	Descrição Geral

	1
	BOT_VERDE
	X0
	Botão “push-button” verde, acionamento do motor

	2
	BOT_VERM
	X1
	Botão “push-button” vermelho, parada (stop) do motor

	3
	BOT_PRETO
	X2
	Botão “push-button” preto, mudança de sentido do motor

	4
	FDC1
	X3
	Sensor de final de curso, sentido horário (h)

	5
	FDC2
	X4
	Sensor de final de curso, sentido anti-horário (ah)

	6
	N/C
	X5
	N/C

	7
	N/C
	X6
	N/C

	8
	N/C
	X7
	N/C

	/////
	V+CLP
	XXXX
	Tensão de alimentação positiva da CLP


Saídas

Y3: rotação no sentido horário (led verde)

Y4: rotação no sentido anti-horário (led amarelo)

RELAÇÃO DE SAÍDAS (CLP)

	Régua
	Variáveis
	CLP
	Descrição Geral 

	0
	MOTOR_H
	Y0
	Acionamento do motor, rotação no sentido horário (h)

	1
	MOTOR_AH
	Y1
	Acionamento do motor, rotação no sentido anti-horário (ah)

	2
	LED_VERM
	Y2
	Led vermelho, indicação de sistema parado 

	3
	LED_VERDE
	Y3
	Led verde, indicação de rotação no sentido h 

	4
	LED_AMAR
	Y4
	Led amarelo, indicação de rotação no sentido ah 

	5
	N/C
	Y5
	N/C

	6
	N/C
	Y6
	N/C

	7
	N/C
	Y7
	N/C

	////
	V-EXT
	XXXX
	Tensão de alimentação negativa – fonte externa


TENSÃO DE ALIMENTAÇÃO

	Borne/

Régua
	Variáveis
	Borne/

CLP
	Descrição geral 

	////
	V+CLP
	
	Alimentação dos sensores (CLP) (24 V)

	////
	V-CLP
	
	Alimentação dos sensores (CLP) (0 V)

	////
	V+EXT
	
	Alimentação dos atuadores  (CLP) (24 V)

	////
	V-EXT
	
	Alimentação dos atuadores (bornes) (0 V)

	////
	V+EXT
	
	Alimentação dos atuadores  (CLP) (24 V)

	////
	V-EXT
	
	Alimentação dos atuadores (bornes) (0 V)




















_1194442171.bin

